CDDG6

Computec Door Drive 6

Besondere Hinweise

KOMPATIBILITAT MIT
QKS8/9/10/11 MOTOREN

Inhaltsverzeichnis

1 QKS8 MOTOreN ErSEIZUNE ..ccoeeieieiee e
QKS9 / QKS10 MOLOIEN EFSELZUNE ...veevveereeitieeiieeereeteeeteesteesteeetaeetreeseesseesteestsesaseseseenseesseesseesssessseesseessenns
QKS11 MOtOrEN ErSEIZUNE ...uvveiiieiiiii s anann
CDD6 TUrantriebshefEStIGUNE ....cc.vveie it e e et e e e sbae e e eeabaee e esabeeeeesabaeesennsees
YT e{a 1 LI VZ=1 <113 Vo [V Y U SUPPPPRt

v b W N

5.1 ANSChIUSS AES EINBANES ..vveeeeiiieiiiiiiiieee e e e cccittte e e e e e e ecteeee e e e e e e s e nbeeaeeseeessssntaeaaeeesesansaseaeeaeessssansrsnnnes
5.2 ANSCHIUSS AES AUSZANES ....vvvieieiiiieieiiiee e ettt e e ectte e e sittr e e e erateeeeesateeeeeaataeeeessseeesassseeesassseeesansseeesassneen
5.3 Beispiel fiir die Verdrahtung (24Vdc VON CDDB) ......ccveieiuiiiiiieeieeecreeeeee ettt e eteeeeveesreeevveesveeesane s
5.4 Beispiel fiir die Verdrahtung (24Vdc von AufzugssteUEIrUNE) .......ueeeeeiiiieeeiieee et e e
6  CDD6-Parameter EINSTELLEN UNd LERNEN......cooiitiiiiiiteeniee ettt e s saveesabe e siaeesabeesnes

= | C€

PRI1166_01_07_05_02 rev.02




Computec coos

1 QKS8 Motoren Ersetzung

Der alte QKS8-Motor kann durch das Kit Siboni fur QKS8 ersetzt werden.

Der alte Motor QKS8 > Der neue Siboni Kit fiir QKS8

Installation

Stellen Sie die Position des Motorhalters so ein, dass der Motor und die Riemenscheibe der Tir aufeinander
ausgerichtet sind. Installieren Sie den Siboni-Motor mit der mitgelieferten Schraube, indem Sie den Riemen
so weit wie moglich ziehen.

WICHTIG: Uberpriifen Sie die Motorbefestigung, damit die Spannung des Motorriemens korrekt ist (kein
Durchrutschen des Riemens auf der Motorriemenscheibe, wenn die Tiir manuell bewegt wird).

Motor holder tuning

Verbinden Sie die Motorstecker mit den entsprechenden Steckern am CDD6 X4 und X5 (wie auf dem
CDD6 Gehduseetikett angegeben).
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2 QKS9 / QKS10 Motoren Ersetzung

Der alte QKS9 / QKS10 Motor kann durch das Kit Siboni fir QKS9 /QKS10 ersetzt werden.

QKS9 kit

Installation

Montieren Sie den Siboni-Motor mit der mitgelieferten Schraube unter Spannung des Riemens soweit wie
moglich.

WICHTIG: Uberpriifen Sie die Motorbefestigung, damit die Spannung des Motorriemens korrekt ist (kein
Durchrutschen des Riemens auf der Motorriemenscheibe, wenn die Tiir manuell bewegt wird).

Verbinden Sie die Motorstecker mit den entsprechenden Steckern am CDD6 X4 und X5 (wie auf dem
CDD6 Gehduseetikett angegeben).
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3 QKS11 Motoren Ersetzung

Der alte Motor QKS11 kann durch das neue Siboni Kit fiir QKS11 ersetzt werden.
Der Kit ist ein Motor-Kit (Motor + mechanischer Flanschadapter + Kabel + Stecker), der einfach installiert
werden kann, um den Originalmotor zu ersetzen, und an den CDD6-Tirantrieb angeschlossen wird.

Der alte Motor QKS11

> Der neue Siboni Kit fir QKS11

Installation

Installieren Sie den Siboni-Motor mit der mitgelieferten Schraube, indem Sie den Riemen so weit wie

moglich ziehen.

WICHTIG: Uberpriifen Sie die Motorbefestigung, damit die Spannung des Motorriemens korrekt ist (kein
Durchrutschen des Riemens auf der Motorscheibe, wenn Sie die Tiir manuell bewegen).
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Verbinden Sie die Motorstecker mit den entsprechenden Steckern am CDD6 X4 und X5 (wie auf dem
CDD6 Gehduseetikett angegeben).
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4 CDD6 Turantriebsbefestigung

CDD6

Der CDD6-Tlrantrieb muss am Turkampfer befestigt werden, wie unten beschrieben:

Schritt

Bild

Aktionen

CDD6 Befestigungsstelle fiir QKS8 und QKS11.

Markieren Sie die Locher mit einem Bleistift und
I bohren Sie sie mit einem @4-Bohrer. Dann mit
selbstschneidenden Schrauben befestigen.

Schraube Detail, Befestigung abgeschlossen.
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5 Signale Verbindung

5.1 Anschluss des Eingangs

Verbinden Sie die gemeinsame Masse der Schalter mit Pol 15 von X3.1, den Schalter Tir zu mit Pol 39 von
X3.1 und den Schalter Tur offen mit Pol 40 von X3.2. wie in der nachstehenden Tabelle angegeben:

CDD6 input pin Beschreibung \
15 Gemeinsame Schalter 24Vdc
39 Schalter “Tar zu”
40 Schalter “Tur offen”

In der Tabelle auf der nachsten Seite finden Sie den spezifischen Eingangsanschluss fiir die verschiedenen
QKS-Anwendungen.

Der Kontakt der Schalter 6ffnet in der Endlage.

3.1 X3.2

Die Signale KET-O und KET-S, die aus dem urspriinglichen Anschluss entfernt wurden, werden am Tirantrieb
verwendet: Die Signale "Tur offen" und "Tir geschlossen" werden vom CDD6-Ausgangssignalstecker
gegeben, der an den vorherigen Anschluss der Aufzugssteuerung angeschlossen werden muss, wie in der
folgenden Tabelle angegeben, wie im ndchsten Abschnitt beschrieben.
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QKS8 Schalter “Tiir zu” NC(2) NO(4) COM(1)
Schalter “Tur offen” | con(1) No(4) NC(2)
QKS9 /
QKS10
Schalter “Tur offen”
Schalter “Tur zu”
24Vdc Common
Schalter “Tur offen”
QKS11
Schalter “Tur zu”

Der Kontakt der Schalter 6ffnet in der Endlage.
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5.2 Anschluss des Ausgangs

Die DOS- und DCS-Ausgdnge von CDD6 ersetzen den Anschluss von KET-O und KET-S an die
Aufzugssteuerung.

CDD6 Ausgang QKS 8/9/11 Signal Beschreibung \
DOS (16-17) KET-O Schalter “Tur offen”
DCS (18-19) KET-S Schalter “Tar zu”

5.3 Beispiel fiir die Verdrahtung (24Vdc von CDD6)
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5.4 Beispiel fiir die Verdrahtung (24Vdc von Aufzugssteuerung)

6 CDD6-Parameter EINSTELLEN und LERNEN
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CDD6

Verwenden Sie Parameter P90, um den richtigen Motor auszuwahlen.

P-90 option Beschreibung \
4 DC_1NM SIBONI_QKS
27 DC_2NM SIBONI_QKS (fur QKS10)

Uberpriifen Sie die Einstellungen der logischen Ausgénge der Tiirsteuerung DCS (KET-S) und DOS (KET-0)

entsprechend der Installation.

P-76: DCS output logic

P-76 Werte Beschreibung \
0 (default) DCS normalerweise GESCHLOSSEN, sie 6ffnet in der Tur geschlossen
Endlage
1 DCS normalerweise OFFEN, sie schlief3t in der Tir geschlossen Endlage

P-77: DOS output logic

P-77 Werte Beschreibung \
0 (default) DOS normalerweise GESCHLOSSEN, sie 6ffnet in der Tir offen Endlage
1 DOS normalerweise OFFEN, sie schlieBt in der Tiir offen Endlage
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Bitte fiihren Sie AUTO SET nach jeder Neuinstallation oder
nach mechanischen Einstellungen, die die Tirbewegung
beeinflussen kénnen, durch. WICHTIG: vor dem Start des
AUTOSET muss die Tiir in die Position GESCHLOSSEN gebracht
werden (Paneele geschlossen, Kupplung offen), wie im
Beispielbild dargestellt. AUTOSET starten: CDD6 ausschalten,
Tastel driicken und gedriickt halten, Taste ON driicken. Tastel
gedriickt halten, bis auf dem CDD6-Display "Au" erscheint.

Bei falschen Anschlissen kann der folgende Code angezeigt werden:

Fehler / Alarm Beschreibung
ERO1 AUTO SET startet nicht aus geschlossener Position oder der Riemen auf der
Motorriemenscheibe rutscht
EROS5 Die Schalter Tir offen/ Tlr zu sind nicht korrekt angeschlossen
ALO4 Der Motor ist nicht richtig angeschlossen (Motorkabel 43 — 44 tauschen)
ALOS Der Encoder ist nicht korrekt angeschlossen

Bitte Uiberpriifen Sie Parameter P-28 nach dem AUTO SET. Dieser Parameter stellt den Abstand zwischen
dem geschlossenen Schalter und der vollstiandig geschlossenen Position des Mithehmerschwerts ein und
stellt den letzten Druck des Motors ein, um in den Parkmodus zu gelangen.

Uberpriifen Sie bei Bedarf die Einstellungen der nachstehenden Parameter entsprechend der Installation.

P-43: Tiir 6ffnen Parken ohne Strom (Wert 2 einstellen, wenn die Offnung gestoppt werden soll, wenn der
Eingang des Endschalters fur die Tiroffnung aktiviert wird, ohne die endgiltige mechanische Endposition zu
suchen)

P-43 Werte Beschreibung \
0 Parken mit offener Tiir ohne Drehmoment OFF
1 Parken mit offener Tiir ohne Drehmoment ON
2 Raumsteuerung aktiviert, wenn der Endschalter fiir die Tur6ffnung aktiv ist

P-AE: Tur offen Stromstédrke beim Parken (Wert dndern, wenn mehr oder weniger Stromstéarke beim
Parken bendétigt wird)

P-AE Werte Beschreibung

Default: 50% % des verfligbaren maximalen Parkstroms
Range: [25;75] %

P-CE: Tiir geschlossen Stromstarke beim Parken (Wert dndern, wenn mehr oder weniger Stromstarke beim
Parken bendétigt wird)

P-CE Werte Beschreibung

Default: 50% % des verfligbaren maximalen Parkstroms
Range: [25;75] %

Weitere Informationen iiber den vollen Funktionsumfang des Tiirsteuergerats finden Sie in CDD6-
Benutzerhandbuch.
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